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1 Die Magnetresonanztomografie und ihre Hardware . . . . . . . 9
1.1 Einleitung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9

1.1.1 Spin und Magnetisierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9
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3.6.2 ,,Rosettenförmiger“ Weg . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 180
3.6.3 Radialscan . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
3.6.4 Einige Anmerkungen zur Rekonstruktion

von exotischen Scans . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
3.7 Zweidimensionale Anregungspulse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183



Inhaltsverzeichnis XIII
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4.2.8 Unterdrückung von räumlichen Signalschwankungen . . 227
4.2.9 Schlussfolgerungen aus der qualitativen Beschreibung . 228

4.2.9.1 N-FFE und T2-FFE . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
4.2.9.2 T1-FFE . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
4.2.9.3 R-FFE . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229

4.3 Mathematisches Modell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
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5 Nichtstationäre Gradientenecho-Bildgebung . . . . . . . . . . . . . . 267
5.1 Einleitung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 267
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